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PREAMBULE
1) Les décisions ou accords officiels de la CEl en ce qui concerne les questions techniques,
préparés par des Comités d'Etudes ol sont représentés tous les Comjfé
ressant @ ces questions, expriment dans la plus grande mesure pos
national sur les sujets examinés.

2) Ces décisions constituent des recommandations internationales
par les Comités nationaux.

3) Dans Te but d'encourager 1'unification internationale, la 2 ime le\voely que tous les
Comités nationaux adoptent dans leurs régles nationales - ecofimandation de
1a CEl, dans 1a mesure ou les conditions nationales 1€ pe tteat. Toute divergence entre
la recommandation de 1a CEl et 1a reg]e nationale co espondante doit,\dans la mesure du

4) La CEl n'a fixé aucune procédure concernant le/marguage comme _indigation d'approbation et
sa responsabilité n'est pas engagée quand il ¢ 3 est conforme &
1'une de ses recommandations,

La présente norm Sous-Comité 47B: Systémes &
microprocesseurs, i 3 3 n°)>U7 de la CEl: Dispositifs a semi-
conducteurs.

Le texte de cette i des documents suivants:

ﬁéqlf\ﬂe$§§j5/ﬁois Rapport de vote

GPBLEC)7 47B(BC)12
\/

amples renseignements, consulter le rapport de vote
mentionnésdans \le Yableau ci-dessus.

Les publications suivantes de la CEl sont citées dans la présente norme:

0s 297-1 (1982): Dimensions des structures mécaniques de la

série de 482,6 mm (19 in), Premiére
partie: Panneaux et batis.

Publications n

297-3 (1984):  Troisiéme partie: Bacs et blocs enfichables
associés.

603-2 (1980): Connecteurs pour fréquences inférieures a
3 MHz pour utilisation avec cartes impri-
mées, Deuxieme partie: Connecteurs pour
circuits imprimés en deux parties, pour
grille de base de 2,54 mm (0.1 in} avec
caractéristiques de montage communes.
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FOREWORD

1) The formal decisions or agreements of the !EC on technical matters, prepared by Technical
Committees on which all the National Committees having a special i est therein are

represented, express, as nearly as possible, an international consengys of opinion on the
subjects dealt with.

2} They have the form of recommendations for international use and th are\ acsepted by the
National Committees in that sense.

3) In order to promote international unification, the IEC £ 3 e wi hat all
National Committees should adopt the text of the N S ir national

rules in so far as national conditions will permit, ence\ between the IEC
recommendation and the corresponding national rules shotld, % s possible, be clearly
indicated in the latter.

4) The I1EC has not laid down any procedure concernifg marki an ikdication of approval
and has no responsibility when an item of equipment 5@ comply with one of its

recommendations.

This standard has been prep mmittee 47B: Microprocessor
Systems, of |IEC Tec Semiconductor Devices.

The text of this|s

:< NW Report on Voting

1YB(COf7 478B(C0)12

the following documents:

Further rRiation\can be found in the Report on Voting indicated in
the table above.

The following | publications are quoted in this standard:

Publication Nos. 297-1 (1982): Dimensions of Mechanical Structures of the
482.6 mm (19 in) Series, Part 1: Panels
and Racks.

297-3 (1984): Subracks and Associated Plug-in Units.

603-2 (1980): Connectors for Frequencies below 3 MHz
for Use with Printed Boards, Part 2:
Two-part Connectors for Printed Boards
for Basic Grid of 2.54 mm (0.1 in), with
Common Mounting Features.
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CHAPITRE 0: DOMAINE D'APPLICATION

La présente norme décrit un bus de fond de panier & haute performance
utilisable dans les systémes a microprocesseurs. Ce bus paralléle permet
des cycles de transferts, soit uniques, soit par blocs ur une voie
d'adresses et de données de 32 bits non multiplexées. \ mission est
gérée par un protocole de dialogue asynchrone. L'allg ( du bus permet

une architecture multiprocesseur. Ce bus permet(éy lisation
d'interruptions entre modules, facilitant une répanse i a\deés évé-
nements internes ou externes. La mécanique de<x cairtes ¢ chassis est
congue a partir de la Publication 297 de la CEl: \Di SioRs d€s panneaux

et batis.

Note au lecteur

Le BUS CEIl 82p
normalisation pa
CEl 821 qui?

- Le BUS C
annexes B e
Sous-Comité ¥

X Paragraphes 1.2.1.2 et 5.3.2 et dans les
le bus qui est a !'étude dans le cadre du
g bus série du présent BUS CEIl 821,
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CHAPTER 0: SCOPE

This standard describes a high performance backplane bus for use in
microprocessor based systems. This parallel bus supports single and block
transfer cycles on a 32-bit non-multiplexed address and data_ highway.
Transmission is governed by an asynchronous handshaken
bus allocation provides for multiprocessor architecture 5. bts also
supports inter-module interrupts for facilitating quick
and external events. The mechanics of the boards
on |EC Publication 297: Dimensions of Panels and Ra

Note to the reader
IEC 822 BUS, nam
process of being st
of the IEC 8215
IEC 823 BUS, d i deagradhs 1.2.1.2 and 5.3.2 and Appendices B

and C, repre which is wunder consideration by Sub-
Committee 478 ial bus of this IEC 821 BUS.

nresents the bus which is in the
ommittee 47B as a sub-system bus
this standard.





